
2023 in横滨

12/6（三）8~ （五）

神奈川县横滨市西区⾼岛2-18-1 横滨新都市⼤厦9楼（SOGO横滨店）
•从横滨站步行5分钟　
  JR线、京急线、东急东横线、相模铁道线、横滨市营地下铁线、港未来线
•从Pacifico Yokohama步⾏20分钟

横滨新都市⼤厦9楼新都市⼤厅
场
地

2023
日
程

10:00~17:00
最后⼊场时间 16:00

在展會的三天內，提供您视觉解决方案 !

解决⽅案展⽰ 

我们将展出超过40种图像处理相关解决⽅案，
数量创历届之最！

展览内容详情请参阅内⻚。

从横滨站东⼝步⾏⼀⼩段距离

合作企业展⽰

超过10家与CCS合作解决各种问题的
合作伙伴公司将参展。

CCS



解决⽅案展⽰

01

使⽤单⾊线阵相机的
多重检测解决⽅案

通过在 RGB 线顶照明和同轴照明之间⾼

速切换，可以在⼀次传输中获取多种类型

的图像。还可以使⽤黑白线扫相机和 RGB 

线扫隧道光来⽣成彩⾊图像。

线扫光源
LNSP2系列+同轴单
元CU-LNSP2-GL

RGB线顶灯（定制产品）

■成像⽰例：电路板的⽬视检查
RGB ⽣成图像 同轴照明（发光时间30μs） 同轴照明（发光时间10μs）

）

获取显⽰颜⾊信息的图像，例
如抗蚀剂上的污垢和丝印

获取显⽰电路板表⾯不规则和
布线图案的图像

获得已安装⾦属元件上雕刻⽂
字的清晰图像

03

Basler SLP 控制器

■特点

02

使⽤⼲涉条纹检查照明实现
检查⾃动化

使⽤⼲涉条纹检查照明，可以可

视化薄膜的有⽆和不均匀性，这

是传统LED 照明⽆法做到的，

并使⽤ AI 视觉检查来判断⽣成的图像。我们将介绍⼀个与“Solu-

tion 爱（AI）”相结合的⽰例，它可以让您构建⼀个操作直观的AI

推理系统。

LDF-NB系列

■解决⽅案爱（AI）检查画⾯⽰例：玻璃的不均匀粘合

通过相机和光源简单的设置从而
减少了检查系统构筑的工时。

可视化薄膜和涂层的有无
以及不均匀性，
通过 AI 视觉检查实现⾃动化

可同时观察污垢、
划痕等多个不同检查项⽬

⼀种照明控制器，可使⽤单根线缆与 Basler 配备 SLP 的型号 * 相机进⾏通信，并可轻松连接 CCS 照

明。使⽤与Basler相机相同的软件（pylon相机软件套件）可以轻松配置调光和频闪设置。

*具有SLP功能的型号：Basler ace U / ace L / ace 2 / boost系列

Basler pylon 相机软件套件 具有SLP功能的Basler相机型号

24V电源

Basler SLP
控制器 LED照明

*展览内容可能会有所变更。

通过写作顾问

如果您带来⼀个被测物，我们将进⾏⼀个
简单的成像实验。请随意先尝试⼀下。如
果您希望进⾏全⾯验证，我们将引导您前
往我们遍布全国的13个设备⻬全的检测
室之⼀。进行专门的打光咨询。

我们将选择合适的检查环境，并为您提供
最佳检查环境的整体建议。
*简单的⼯作实验需要预约。请联系我们。

相机照明 镜头

简单⼯作实验⻆
需预约

◆只需⼀根线缆即可实现
  相机和照明之间的通信

◆使⽤pylon相机软件套件轻松设置

◆配备⾃动摄像及灯光同步功能

◆通过共享摄像机和照明电源，减少构

  建系统所需的设备数量

◆⽀持频闪和过载之间的切换

■连接⽰例

2023 in横滨

展出商品超过40件！提供CCS「最新的」解決方案！
注目 注目

注目



推出超⾼光输出光源箱，其光输出约为 PFBR-600SW 的 4 倍。
可替代40W氙⽓光源箱，⼤幅降低维护成本。

▶超亮⾼输出光源PFBR-2400SW

我们将介绍将这种远⼼镜头型系统与 XY 平台相结合来⾃动对焦的
图像采集系统，该系统具有⽐显微镜镜头更⻓的⼯作距离，并且允许
您选择适合成像的照明。

▶⾼速跟踪⾃动对焦系统

光谱相机连接到机器⼈的尖端，对三维物体进⾏⾊差辨别。通过使⽤
机器⼈，可以⾃动检查三维物体的每个表⾯，⽽⽆需运输它。

▶利⽤分光相机+机器⼈的⾊差判别解决⽅案

介绍⼀种可以⼀边旋转圆筒状⼯件⼀边检查其内周和外周的装置。
其结构在旋转时不受限制，有助于减少设备设计⼯时。

▶带旋转机构的背光照明

我们创建了⼀个完整的线相机和线照明验证系统，尺⼨紧凑且便于携
带。它可以处理抗噪声的差分信号，从⽽可以验证难以运输的现场⼯
件。

▶线扫平台

通过单个监控摄像头，可以监控禁⽌区域的侵⼊、传送带上的堆积、
物品的消失等，并发出警报。这将帮助您解决现场的⼩问题。

▶监控摄像系统

通过使⽤独特的偏光元件，可以检测镜⾯⼯件上的轻微倾斜和纳⽶级
不规则性，这是传统成像⽅法难以检测的。我们还将展⽰⼀种可以⾼
灵敏度检测划痕和台阶的“双折射光瞳⼲涉装置”。

▶高感度瞳分割偏光仪

线阵相机捕获正在运输的光滑⼯件的图像，相移照明可以⾼灵敏度地
检测表⾯不规则性。

▶相移照明

通过分析⾼光谱相机和专⽤照明获得的波⻓数据，我们可以检测涂层
和薄膜的厚度和材料的差异。

▶⾼光谱成像检查

单个电源使⽤ PWM/可变电压/频闪（超频）实现照明控制。兼容多种
接⼝，包括以太⽹、并⾏、RS-232C、USB带有触发输⼊/输出的外部
控制功能。

▶高性价比的新型直流输⼊电源

我们预计推出新的平顶照明和环形照明，计划很快发布。

▶新产品介绍

我们推出的线照明配备了独特的光学设计和调节机构，即使在 50 ⾄
1000 mm 的照射距离下也能实现⾼照度。

▶不管怎样，亮线照明

我们将展⽰使⽤宽视场同轴照明的成像演⽰，可让您轻松改变照
明光的平⾏度，适合提取微⼩的划痕、凹痕和凹痕。

▶大型镜头集成同轴照明，具有可变平⾏度

⾼/中/低 3 层环形照明。根据检查项⽬切换照射并轻松改变照明组合
的能⼒可以为多个检查项⽬提供节省空间的设计。

▶多层环形照明，适⽤于多个检查项⽬

介绍具有吸附功能的平⾯照明扩散器的定制⽰例。通过吸附⼯件，可以
同时进⾏输送和检查，从⽽可以构建节省空间且⾼效的系统。

▶具有吸附功能的平⾯照明

通过将矩形照射和均匀照射的“微型复眼透镜”与点照明HLV3相结合，
实现了检查视野的⾼度均匀照射。

▶照度分布均匀透镜+聚光灯

通过获取多个红外波⻓的图像并进⾏图像处理，可以检测使⽤传统的
单⼀波⻓难以检测的微⼩异物。

▶使⽤多波段照明（近红外）的识别解决⽅案

我们将介绍⼀种结合线扫描相机和⾼速跟踪⾃动对焦系统的系统，以 
200 毫⽶/秒的⾼速传输获得⾼清图像。

▶⾼速成像兼容⾃动对焦系统

我 们 提 供 各 种 解 决 ⽅ 案 ， 例 如 「 缺 陷 可 视 化 」 、
「 样 品 对 应 测 试 」 、 「 解 决 检 测 困 扰 」 。
我 们 还 展 ⽰ 了 许 多 新 产 品 和 解 决 ⽅ 案 ！

解决⽅案展⽰



解决方案展示

我们将介绍利⽤具有独特功能和规格的相机的检查解决⽅案，例如
ToF相机、多光谱兼容相机和紫外线相机。

▶相机解决⽅案

推出适⽤于制造现场的⾏⻋记录仪，可根据应⽤轻松改装，例如超⼩
型 S 卡⼝兼容相机和⾼像素 2000 万级相机。它实时监控状态，有助
于在出现问题时了解状态。

▶原⼚⾏⻋记录仪

介绍⽤于紫外线固化和耐光性评估的实际 UV-LED 照射器和设备。我
们可以提出⽤ UV-LED 替换 UV 灯并引⼊新的 UV-LED 照射器的建
议。

▶UV固化解决⽅案

基于我们在视觉检查改进⽅⾯的专业知识，我们将适合现场环境的照
明建议与改进检查员如何使⽤眼睛和检查动作的指导相结合，通过减
少漏检缺陷和减轻疲劳来提⾼⽣产率。

▶⽬视检查改善⽅案

我们将介绍⼀种简单的检查装置，该装置通过⼀次从四个⽅向的照射
来消除包装⼯件上的图案，使⽤可轻松捕捉皱纹和凹凸的线阵相机捕
获图像，并使⽤ Hutzper 的 AI 进⾏判断。

▶线光度⽴体+Hutzper AI

HDR（⾼动态范围）图像是⽤单⾊相机获取的，通过控制RGB照明根
据线相机的扫描快速打开和变暗。

▶使⽤黑白相机的彩⾊ HDR

通过使⽤线阵相机同步捕获来⾃四个不同照射⽅向的照明图像并进⾏图
像处理，我们可以快速⽣成和处理消除对象物表⾯图案的图像，并轻松
捕获皱纹和凹凸不平。

▶线扫光度立体测定⾼速图像处理

通过在⾼度⽅向移动⼯件的同时捕获图像，可以获得聚焦的
亮度图像和深度图像。测量 XYZ ⽅向的尺⼨。

▶2D+3D测量单元

使⽤光学切割传感器可以在⼀次扫描中捕获⼯件的XYZ轴尺⼨和平⾯
度，并同时显⽰每个项⽬的测量值。

▶3D形状测量

使⽤⼀般线照明难以检测到的输送⽅向的垂直划痕可以与⽔平划痕同
时检测。我们将介绍使⽤红⾊和蓝⾊图案的镜⾯观察⽅法的线照射系
统。

▶对应垂直和⽔平划痕的线照射系统

使 ⽤ 光 折 射 可 视 化 系 统 将 光 泽 和 透 明 物 体 的 不 均 匀 性 可 视 化 ，
Solution 爱 (AI)®根据获得的图像做出通过/失败判断。

▶Refview + Solution 爱 (AI) 

使⽤结构光来可视化漫射物体的不均匀性，Solution 爱 (AI)
根据获得的图像做出通过/失败判断。

▶结构光+Solution 爱（AI）®

Data Grid的“Anomaly Generator”，我们可以顺利地进⾏从AI
实验室成像到各公司外部检查AI的PoC。使用高速系统化的Solution
爱（AI）作为新的解决提案。

▶AI实验室+缺陷图像⽣成AI+使⽤Solution 爱
（AI）的AI引⼊⽀持通过利⽤

我们将利⽤物联⽹进⾏远程监控和操作演⽰，将
会场（ShintoshiHall）和国际影像设备展览会
（PacificoYokohama）与业界唯⼀的感应LED照
明连接起来。请体验⼀下！ ！

▶利⽤感应照明进⾏远程监控和远程控制

我们将推出预测维护系统，包括监控 LED 照明和 
UV照明以进⾏图像检查，以及监控设备内运动部
件的振动等。

▶传感器解决⽅案

EFFILUX ⾮常适合机器⼈应⽤、物流、汽⻋、
包装等。推出各种 LED 照明解决⽅案。

▶⼤功率LED照明，可实现⼤视野检测和远距离照射

我们将介绍使⽤GARDASOFT VISION LIMITED
的图像处理照明控制器和⾼速照明切换系统与⾼
速移动物件的成像演⽰。

▶⽀持⾼输出和⾼速频闪的图像处理照明控制器

*展览内容可能会有所变更。



合作企业展⽰

您可以体验最新的「视觉解决方案！」
展⽰合作伙伴公司最新的视觉检测解决⽅案

*展览内容可能会有所变更。

▶使⽤线阵相机对圆柱形被测物的内径和外
　径进⾏同时成像的装置 单线相机

可同时对圆柱形⼯件的内径和外径进⾏成像。我们提供⾼分辨率、
⾼精度成像，以提⾼检测精度并降低成本。

我们在汽⻋零部件、⻝品和⼯业设备等众多⾏业拥有良好的业绩记
录。我们将通过图像处理技术为客⼾的问题提供解决⽅案。

公司
介绍

▶使⽤ClearShot同时检查划痕和污垢
是⼀种同时拍摄划痕检测图像和污垢检测图像的技术，可以显⽰以
前看不⻅的不均匀缺陷，使其成为⽬视检查的专⽤产品。Rising-
Star-AI（⼈⼯智能）判断技术。

三友⼯业将“影像技术、判断技术、设备技术”相结合，打造出可在
⽣产现场使⽤的⾼度完善的检查设备。

公司
介绍

▶全向视觉检测装置“Arm n’ Eye”

配备基于3DCAD数据的简易⽰教⼯具（R2T2），“视觉检测平
台：MAR机器⼈”可以轻松地对三维物体和⼴泛的物体进⾏成像
（检测）各种产品！

在Mitsutec，我们将在⾃动化设备业务和视觉检查设备业务中培育
的技术⾼⽔平地结合起来，以解决视觉检查⾃动化中的各种问题。

公司
介绍

公司
介绍

▶介绍图像处理软件“Hu-Dra”介绍的视频展⽰

我们在电⼦零件⾏业、⻝品容器和锂离⼦电池⾏业拥有许多设备，
可以提出最合适的设备和系统。

我们是⼀家专⻔从事视觉检测的制造商，拥有多功能的原始图像处
理软件“Hu-Dra”。我们还利⽤先进技术设计和制造定制的机械输
送设备。

公司
介绍

▶⼩零件正反⾯视觉检查装置“Garami-chan”

⽆需反转机构即可实现正反两⾯的⾼速检查，检查效率提⾼4倍
以上。兼容各种⾦属和树脂部件，可安装在65x75cm的狭⼩空
间内。

通过利⽤我们与客⼾合作 24 年并安装了 1,500 台机器的经验和专
业知识，我们能够以⽐⼈类更⾼的准确性和速度进⾏⽬视检查。

公司
介绍

▶免费设计机器视觉成像系统 Hdeep Inspector
   开发⽀持

▶提出使⽤图像处理库“HALCON”的尖端系统

▶防⽌⼈为失误⽀援系统“Line Watcher”

我们将提供使⽤您要求的相机和照明的成像系统，以及包括代码的
开发环境。可选配AI检测功能。

我们是⼀家贸易公司和系统集成商，主要⾯向北陆地区的中⼩型制造企
业。使⽤PC图像处理库的系统取得了许多成果。我们还拥有与 CCS 等
视觉相关制造商合作开发定制系统的记录。

公司
介绍

▶演⽰测试设备展⽰及视频介绍

我们是⼀家光学检测设备制造商，内部设计和开发机电⼀体化、电
⼦产品和软件，以满⾜客⼾需求。我们专注于精细图案，未来我们
将进⼀步提⾼光学系统检测设备的完善⽔平，以实现缺陷检测和⽣
产率提⾼。

公司
介绍

作为图像处理系统集成商，我们是⼀家可以进⾏全⾯⼯程的公司，
从测试相机、镜头和照明条件到提出基于设备的系统。通过利⽤深
度学习功能，我们提出了先进的图像解决⽅案，⽆需依赖规则库即
可“替代⼈类感官”。

公司
介绍

画我们提供电路板产品、⼯业相机和 3D 解决⽅案，重点关注利⽤
图像处理技术的检测系统。特别是，我们在印刷和制药⾏业拥有
悠久的历史，利⽤我们⾃⼰的图像处理板和图像处理技术的丰富专
业知识，我们提供包括构建最佳检查系统在内的整体提案。

公司
介绍

我们的主要客⼾是饮料、容器、⻝品和医疗⾏业的领先公司，我们
开发运输、包装和检测系统，以满⾜⽇益复杂的客⼾⽣产流程（加
速、⾃动化和⾼质量）的需求。,继续提供。由于我们负责从设备开
发和设计到内部制造的所有⼯作，因此我们能够根据客⼾需求提供
定制建议。

公司
介绍

我们通过相机和图像处理解决⽅案为制造现场的⾃动化检测做出贡献。



＜会场＞
横滨新都⼤楼9楼新都⼤厅
＜交通＞
与横滨站直接相连，从东⼝步⾏5分钟

・从 Pacifico Yokohama 出发 搭乘
　电⻋ 20 分钟
　　Pacifico Yokohama → 港未来站 步⾏ 13 分钟　　 
      港未来站 → 横滨站 　　　　　搭乘电⻋ 2 分钟 　　   
      横滨站 → Shintoshi Hall 　　　　步⾏ 5 分钟 　
   驾⻋ 8 分钟　
   步⾏ 20 分钟

Shintoshi Hall
(Sogo Yokohama 9F)

Pacifico Yokohama

 

Copyright © 2023 CCS Inc. All Rights Reserved.
Content current as of Oct 2023.   CHA-0011-2310-SolutionEXPO2023

Yokohama Station (横滨站)

＜主要交通信息＞

乘搭⽕⻋
・JR线（东海道本线、横须贺线、京滨东北线、横滨线）
・京急线、东急东横线、相模铁道线 
・横滨市营地铁线、港未来线

如果乘坐新⼲线
・从 JR 东海道本线东京站出发 25 分钟 
・从京急线品川站出发 17 分钟
・从横滨线、横滨市营地下铁新横滨站出发 11 分钟

如果乘坐⻜机
・从⽻⽥机场乘坐京急线 21 分钟

出席须预先登记。
如果您想参与，请联系您的销售代表。

为避免会场过度拥挤，我们限制⼊场⼈数。来访前请提前申请。名额有限，请尽早申请。

CCS
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